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Bahnhof von Vallorbe - Erfassung -> virtueller Besuc

Kontext - Forschungsprojekt

Partner

Ziele des SBB: Festlegung eines Protokolls flr die

SBB
Bernard Cherix, Architekt
Labor flr Topometrie des Insit Instituts

Erfassung

Allgemeine Georeferenzierung
Strukturierung der Daten
Speicherung und Ubertragung
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http://geo3d.heig-vd.ch/Gare_Vallorbe/Gare_Vallorbe.html
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Hauptgebaude

« Erbaut: 1913-1915

Im Norden von Vallorbe

* Architekten: Jean Taillens und Charles Dubois « Ca. 200 mlang
e Ca.60m/20m, auf 4 Etagen «  Uberragt von der «Cote du Pralioux» und dem Mont
d’Or
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Bahnhof von Vallorbe - Erfassung = virtueller Besuc

Erfassungsaktion

GPS-Punktnetz
fur die Georeferenzierung

e 10 Punkte aussen

* in RTK SwissPos
festgelegt
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Bahnhof von Vallorbe - Erfassung = virtueller Besucjy:

Erfassungsaktion

3D-Scan mittels Laserscanning
« Scanner: Riegl VZ1000

- Aussenerfassung + Bilder
« Scanner: Faro Focus3P 120

—> Detalillierte Erfassung des
Inneren

 Mobiler Scanner: Heron Color AC-1
—> schnelle Erfassung
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Erfassungsaktion

Bahnhof von Vallorbe - Erfassung - virtueller Besucjg

Panoramabild
« Fokuswahl / Anzahl der Bilder - Auflosung

« Stationen an bekannten Punkten (innen / aussen)
» Naherungsweise Orientierung
« Canon 5D Mark Ill, 28 mm
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Bahnhof von Vallorbe

Laser-Georeferenzierung

Georeferenzierung aussen
« Stationen auf bekannten Punkten

» |CP-Referenzierung zur
Orientierung

* Freie Stationen

» |CP-Referenzierung - Position und
Orientierung
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Bahnhof von Vallorbe - Erfassung = virtueller Besucja®

Laser-Georeferenzierung

Georeferenzierung innen

« Stationen Polygonierung + Wolke (Trimble SX10) @
Referenzwolken

» |CP-Referenzierung anhand der Stationen auf Polygonzug
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Laser-Georeferenzierung

Georeferenzierung innen
» Mobile-Mapping in weniger zuganglichen Bereichen
« Bezug zur Polygonierung oder zu den freien Stationierungen
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Bahnhof von Vallorbe - Erfassung - virtueller Besuc ,
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Organisation der Daten

In Bl6cke unterteilte Lidar-Daten

 Maximal 4GB-Grosse

 Uberlappung zwischen den Blocken, um die Dicke der Mauern zu erhalten
* Treppenhauser in einem Block

» Entsprechend der Gebaudearchitektur
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Visualisierung der 3D-Punktwolke (Potree) url
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Extérieur

Visualisierung des Panoramabilds url
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http://geo3d.heig-vd.ch/Videos/Demo_3D_Mapping_Cloud_Long.mp4

)

31D Magping Clowd

Batiment_Gare+Exteriour
Pomt Cloud

Pomt Cloud Legend

coor oy [ZTENIEE

Color

OpenStreetMap




BX:Z) SBB CFF FFS

Bahnhof von Vallorbe - Erfassung = virtueller Besucjrmg

Datenpublikation

Vergleich der verschiedenen Losungen zur Visualisierung

Ldsungen Unterstltzte Zur Verfigung stehende | Vorteile Nachteile
Daten Tools

Potree Punktwolke, (3D- Messen, Stil, Open Source, einfach,
Modell in Abw.) Anmerkungen schweizerische
Koordinaten
PanoTour Panoramabilder Einfach Nur Bild, keine 3D-
Einfache Navigation Messung
Orbit Punktwolke, Messen, Stil, Attribute, Zahlreiche Formate, Wenig
Vektorbilder Anmerkungen schweizerische nutzerfreundlich,
Koordinaten Dokumentation

1 insit
-+



K= SBB CFF FFS

Bahnhof von Vallorbe - Erfassung = virtueller Besuc)p

Schlussfolgerung

Ldsungsansatz und Validierung
» Erfassungsprotokoll
« Laser (mit Bild?) / Panoramabild
» Georeferenzierung aussen / innen
» Strukturierung der Daten
» Vero6ffentlichung der Daten



http://geo3d.heig-vd.ch/Gare_Vallorbe/Gare_Vallorbe.html
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